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Technicka specifikace
Ru¢ni 3D skener
$108/25

Obecné pozadavky

1/ Rucni 3D laserovy systém skener( pro rychlé a pfesné méfeni a digitalizaci objektl v primyslovém
prostredi

2/ Skener musi byt vybaven modrym laserem (ne modrym LED nebo strukturdlnim svétlem)
3/ Systém skenovani musi spliiovat nasledujici maody:

_ruéni skenovani pomoci zamérnych bod

_moznost vyuZzit tracking systém pro metrologické skenovani bez zamérnych bodd
_moznost laserového skenovani trackkovaci hlavou pro skenovani velkych dill

4/ integrovana fotogrametrie

5/Soucdsti dodavky musi byt vychozi kalibrace pfistroje.

6/Soucasti nabidky musi byt dovoz, zadkoleni, instalace, zprovoznéni, dokumentace, uvedeni do provozu

7/Stabilita meficiho procesu MSA

Technické parametry systému skenovani:

Tracking system

mozny skenovany objem

rozliSeni

pFesnost skenovani

poZadavek na export dat v .STL,.P3,.ASC,.OBJ,.PLY,.3MF,.TXT

bezdratové pripojeni ke stanici (PC/notebook)

dynamické trackovani (moznost hybat s trackovaci hlavou b&hem skenovani bez ztraty reference)
video fotogrametrie

moznost pouZit trakovaci hlavu jako samostatny laserovy skener pro velké dily a sestavy

software, ktery zajistuje skenovani, podporuje vyhlazovani, optimalizaci, redukci sité, zdplatovani pfipadnych

dér a nedokonalosti ve skenu

Skener pro velké dily a sestavy:

zorné pole pro skenovani velkych dild
hloubka skenovani v rozsahu

rychlost skenovani

pFesnost skenovaniv 5m

video fotogrametrie pro zvySeni pfesnosti
bezdratové pfipojeni ke stanici (PC/notebook)

moznost doskenovani detailll pomoci trackovaciho systému

Skenovaci hlava

pocet laserovych linii

rychlost skenovani

moznost detailniho skenovani

moznost skenovani hlubokych dér (1 linie)
bezdratové pfipojeni ke stanici (PC/notebook)

vzdalenost bodd (rozliseni)

min. 12 m®
min. 0,05mm
min. 0,07mm
ANO

ANO

ANO

ANO

ANO

ANO

min. 2600x2200mm

min. 300- max. 2600mm

min. 4 600 000 bod(l/s
min. 0,07mm

ANO

ANO

ANO

min. 50

min. 6 000 000 bodl/s
ANO

ANO

ANO

min. 0,01- max. 10mm



hloubka skenovéaniv rozsahu

moznost pouzit jako samostatny laserovy skener

metrologicka certifikce VDU/VDE 2634 ¢ast 3 nebo ISO10360-13

Powebanka pro napajeni notebooku v terénu

Ptepravni kufr pro cely systém

Technické parametry obsluzné stanice (notebooku)

procesor:
operacéni systém
operacni pamét
graficka karta: NVIDIA GeForce RTX 4070 min. 8GB

Uhlopficka displeje

Technické parametry softwaru pro kontrolu kvality
mozZnost zarovnavat data

generovani barenych map odchylek

kontrola rozmérd

tolerance tvaru a polohy

opakovatelna méfeni

Geometrické tolerance dle iso 1101 a zaroveil ASME Y 14.5

UZivatelské prostiediv ¢estiné

min. 170- max. 550mm
ANO
ANO
ANO
ANO

min. Intel Core i9-13900H, 14
jader

Windows 11Pro, 64-Bit
min. 64GB DDR5

min. 8GB

min.17,3"

ANO
ANO
ANO
ANO
ANO
ANO
ANO



