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ELEKXTROFUNKCE

Celd elektricks vizbroj se pripojl na sif hlavnim vypinagem
HV, P¥i zapnuti hlavnfho vypinade se rozsvit{ kontrolni
° ﬂ . »
signédlka =7, , na tladitkovém panelu.
i l - -

RuZni obsluha sitroje

o e D S TR E O

PPepinad MAN - AUT ¥ poloze MAN
Pfepinal PAC v poloze I nebo II
U strojd s PPP=A piepinal V 10 v peloze O

Vieteno

Spoust&ni vIeiesna

Prepinadem na sk¥fni rozvaddfe V 4 se voll smdr otddeni
vhetena, Na ovliddaeim panelu vypinad V 3 se pifepne do
polohy Y {trvaly chod). Vieteno se spusti tladitkenm ;s
" START * f“_’_ ® na tladitkovém panelu. Proud ze 102 =110 -
tlagitko ¥ STOP LigaJ " stisknuté tladftko ® START Lo #,
pracovni kontakiy Re 9, Re 7 (reld Re 7 je zapnuto konco-
 vym spinadem X 26 indikujfcim sprévné zasunuti ozubenych
. kol pPevedovky vietena), pracovni kontakt Re 1 , sepnut¥
koncovy spinad ¥ 29 (jen pfi automatickém upindni néstrojd),
pres kontaki pFepinade V. 4 zapne Stykaé S 2°(S 3).
Belé Re 9 je sepnuto proudem prochédzejicim ze 101 - klidové
kontakty S 8, S 7 , 173 {pracovni kentakt Re 5, pracovanl
~ kontakt Re 7, 185 & civkou Re 9 na 100.
Relé Re 5 je sepnuto pres kiidové kontakty S 8, S 7, S3 &S 2.
Relé Re 9 drZi samodrZi svého precovniho kontakiu v mistd
- 173 = 183. Soudasn? odpadne relé Re 5 , kieré svym klido-
" yym kentektem pPes pracovni kontakt Re 6 (relé Re 6 sepne
po rozbhu motoru a tim i hifdage brzdéni AL 1) sepne

Easové relé CR 2.
L |




‘%ervenou ryskou na ampérmetru. Motor vietena se zastavuje

B 4o Po stisknuti tladftka * STOP L7§5J ¥ ge vypne stykal

- je ve funkei do té doby, dokud opét nenaatartuseme vieteno,
nebo neprovédime Fazeni otdleko

-panelu se zapiné yadici{ motor pPes T 7, klidovy kontakt

'_Obvnd v mist& 102 = 141,

2

To po nastaveném &age zapne svym pracovinim kontaktiem
stykal S 4 , ktery svymi pracovnimi kontakty prekiene
rozbdhové odpory R 1, R 2 » Metor b&%¥f s plnym napdtim

8it®., ¥V obvodu motdru je zaPazen empérmetr , ktery uddva

jeho proudové zatiieni. Maximdlni zatfZeni je urceno -

tladftkem " STOP " L= ",
PHi pretiieni motoru vietena vypiné tepelné relé T2 i
atykal 8 5, ktery okem#itd zastavi posuvy a dasové relé
GR 1 se zpoZd&nim vypind Re 1 a to vypiné motor v¥etena
v misté 129 = 128 = béhem této doby se nédstroj uvolnil 1

e
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Brzd¥ni vietena

Motor vieitens se brzdi elekiromsgnetickou lamélovOu‘hrzdou

8 2 (s 3) a tim Je pfes klidové kontakiy stykad8 S 8, S 7 ]
83,82 zapnuto relé Re 5, které zapiné brzdu B 4. Brzda

»

Ruéni razeni otééak'vfetena
Otééky vietena se Padi ze klidu hlavaihe motoru pomocn#m

fadicim motorem.
Stisknutim tla&ftka + n/min (-n/min) na oviddacim i

AUT 3 & 8 8 (8 7). Sprévnou funkel Pazent zajidtugl
koncové spinade K 25, X 26,

Je-1i sprévn& zarageno , koncovy spinal K 26 zapiné Re 7,
které spiné obved S 2 (S 3). Pri Tazeni se uvolni koncovy
spinaé K 26. Relé Re 7 odpedd a PFadici motor zvyduje (sni-
fuje) otdlky. V pPipadé, %e p¥i zarazeni se nemoliou ozubené
kola zasunout , rResepne koncovy spinal K 26 1ndiku;ici
gprévné zabazeni ale sepne koncovy spinal K 25, ktery seome




‘Tim se dostans aapéti ze 102, klidové kontakty Re 4,

Re 7, pracovni kontakt Re 1 na eivku S 2 (8 3). Stykad S 2
(S 3) zapme moicr vietena , ktery pootoli omubenymi koly,
které se tak mohou sprdvné zasunoui . Sepnutim S 2 (S 3)
se zapne reléd Rs 4 a to rozpojl obved S 2 (S 3) a tim

se wotor vireiena pPrestebe otdlet (koncovy spinal K 25

je rozepnut). Ukondeni Pazeni indikuje sepnuti koncového

. spinaée K 26, ktery pfipravi obvod vietena ke spudtindl,

Je&li potfeba vifetenem pousze pog&ééat, pfestavi se pPepinaé V 3
na ovliddacim panelu de polohy { | (tipovédni - ¥ 3 je
rozepnui). l ’
Tladitkem "START LE%H “ se moior otddi do té doby,

pokud drZime stisknuté tladitko . Vypinad V 3 rozpoji

 toti% obvod samodrie stykale S 2 (S 3) v misté 130 - 109 o

Chlazeni

EDERCES e TRem

Chladici &erpzdlo umisténé ve spodni Z4stii streje; zapindme
‘spinadem V 6, umistdnym na skiini rozvad¥le. ferpadlo je
tim v chodu, Viasini chlazeni se Zapinid vypinaéém v il

na boku oviddacino pamelu, kKterym zapindme elektiromagne-
“¢icky wventil g 1, kitery otvird priched chladiel kapaliné.

Zvednutl a sniieni konzoly

.ZVednuti nebo sniZeni konzoly o 0,5 mm zapinéme tladitky
g)' é) na ovlédacim pemelu . Proud prochézi z 208,

pracovnt kontakt Hi, 452 pfes zapnuté tladitko 1.., klido~-
v¥ kontakt koncavého spinaée K 27 - 456, pracovni kontakt
Re 60, klidovy kontakt S 12, na civku stykade S 11, ktery

. zaping ‘motor pro sniZeni konzoly. Motor v chodu vyping
koncovy spinaé X 27 po pfesunuti konzoly o 0,5 mm dold,
‘Obdobn¥é probihé zvideni konzoly, kieré ukonduje xodeovy
spinag K 28 a vypind stykaé S 12, 3

=




Seﬁaledné frézovéﬁi'

. Motor pro vymezeni vhle Eroubu pro sousledné frézovini

. ge gapiné vypinalem V 7 na boku tlaéitkového panelu.

-_Jgau-lz u stroje kulilkové Srouby , vypinad V 7 neni
fﬁé;funkci o -

“Ppoud prochdzi ze 102, klidovy kontekt AUT 3 , 165,

- ‘#epmuty spinad V 7, 113, klidové kontakty Re 29 a T 10,

263, pracovnl kontakt Re 23 (Re 24), klidovy kontakt

,“§S:14 (S 13) na cfvku stykade 8 13 (S 14), ktery zapiné
;motar pro'sousledné frézovéni. ’

Vent;lace ekfiné rozvadéce

Yentilacl skfiné rozveddde slouZi ventilétor MEZAXTAL,

e kten? je ve funkei po zapnuti hlavnfho vypinade HV.

Poauvx

_ Posuvovy motor se spousii tlacitkem © START 5 umisténym
i na pfedni strang konzoly . Proud prochézi ze 102 pies

_ stiskauté tladitko " START " posuvového motoru = 122,

‘f kqncové spinade bezgpetnostn{ X 1, K 9, K 17 = 119,

Vf kontakt tepelné ochrany T 1 = 118 na civku relé Re 3 &

. 8tykad S 1, kterym se zapne pesuvovy moior. Posuvovy moi:: #!
? wastavi rozepnutim tipovaciho vypinade V 2 = 122 = 123,

'}éimi se plerus{ samodri a odpadne stykaé S- 1.

5Bespeénestn£ koncové apfmade K 1, K 9, K 17 vyping

f‘motor pesuvﬁ pii pripadném selhéni okrajovych koncovych

?Bpina&ﬁ Jednotlzvich posuvile

.V pPipedd, Ze se. posuv zastavil najetim naréfky na nEktas

jz beZpeEnoatnizh kencovych spinadt X 1, KX 9, K 17, Je

3 ‘autno 2 koncového spinade sjet rudn® pomoei rudni kliky

' po. pledchozim pPepnuti vypinede V 5 do polehy 4%}—-
Q.zim ge uvolnd elgktromagnetzcké brzdy B 1, B 2, B 3»




Zepindni posuvi v rudni obsluze

eeid L3 (R €9 £ S S Eg G aT

Posuvy lze zapinat jen tehdy, je-li spudtén posuvovy
‘motor, vheteno v chodu , pPepinad ® PAC " v libovolné
pologe, pPeépinad * MAN = AUT " v poloze " MAN ",

- PPepina& " MAN - AUT " neni zapojen u stroji NC a nemd
- tedy u tdchto strojd vliv na funkei. :

 Bogor 1

Ryehloposuv lze zapnout i kdy? je vieteno v klidul

. Zypindni posuvi se sklddd ze dveu dkonii. Jednak volba
smdru posuvu , kiery se zapind na oviddecim penelu tladitky
s 1/4?’ ;T a z velikosti druhu poéuvﬁ = rychlo=

- posuv. VAN 3racovni posuy ANV\ , dojizddei pesuv /VVW\

Podélnj posuv - volba sméru

ey o

. pladitkem —— se voli em&r podélného -posuvu, pFifem%

se rogsyiii kontirolld ve stisknutém tladitku. Proud prochézi

" ge 134 , prepinsd MAN - AUZ , 207/189, pracovni kontakty .

relé KU, S 5, 208, pracovanl kontakt RU, tladitko " STOP ®

. sm&rd posuvd, 246, stisknuté: tladitko — , klidovy.
 kantakt tladftka <—— , 243, koncovy spinal K 2, 242,

“klidové kontaxty Re 35, Re 24 na civku relé Re 23,

"Relé Re 23 drzi po uvolndni tladitks samodrZi v mistd

. 245, 244, Kontzkiy relé Re 23 zapinajdl elektromagne tickou
:;apajkﬁaposuVu — SP10 a vypinaji elektiromagnetickou '

brzdu B 1., Funkce relé Re 23 a Re 24 jsou vzédjemnd svymi

‘kontakty blokovény.

a8ftken ~—— ovlédéme 7elé Re 24, které zepind elektro- -

-_-maggetickou spojku SP 11, tudiZ.smér pedélného posuvu ~=—— o

'Pfié‘A uv_-_volba sméra

o 0 D CO ST R

: “la&itkem »/f ge zvoli endr piidného posuvu & rezsviti

"1:

5_se kenirulka v tamtéi tladitku.

8
By e e s,




Proud prochézi stejnou cestou jako u ® —= " aZ po

» STOP " tlagltko , 259, stisknuté tladftke . , klido-
vy kontakt tladitka » , 253, koncovy spinad K 10, 252,
k1lidovy kontakt Re 26 na civku relé Re 25. Belé Re 25

dr¥{ svou samodrii v mist 259, 257. Kontakity relé Re 25

zapinaji elekiromagnetickou spojku_sméru posuvu ,/’ SP 12
a vypinajl elekiromagnetickou brzdu B 2. Relé Re 25 a
Re 26 jsou vzdjemné blokovény. Volba sméru // je obdobmné

Jjako Smér‘// °

Svisly posuy = volba sm¥ru - _ 4

Zvolen{ posuvi Tl Je obdobné jako u sméru posuvi =— /p
jenZe elektromagnetické spojky SP 14 a SP 15 zapinaj{

‘pelé Re 27, Re 28, VzdjemnZ jsou rowvnd%Z blokovény.

Vypinaji elektromagnetickou brzdu B 3.

Pracovni posuv VN N\

Je=1i zvolsn sm&r posuvu = vieteno b&Zi , miZe se zapnout

posuv a to stisknutim tladitka AN\ na tladftkovém penes.

Proud prochdzi ze 114 / 286 - pracovni kentakt Re 23
(nebo Re 24 - 28}, 285 , pracovni kontekt RU, 284 ,

= gPop * tladitko velikosti posuvld, 283 , klidovy kentak:

tladitka NV \, 282 , klidovy kontekt tladftika FNINTY
281 , stisknuté tlagitko doji¥décfho posuvu /\/\/\A\ 277,
pracovai kontakty S 4, Re 6, Re T2, klidové kenialkiy .

" Re 29, Re 31 na ‘ef{vku prelé Re 30. Relé Re 30 zapiné

apojku pracowniho posuvu SP 17 & vypiné svim klidovym

-kentaktem relé Re 16 , ¢im% dojde k uvolnZni elekiro--

magnetlcké brzdy, které prisiusd pfedvclenému smEri.
Std1 se tedy pohybuje pFi zapnutém posuvovén motoru pracoT

. posuvem v piedvoleném sm&ru & predvolenou (mechanicky

v pPevodovce navolenym,stupnég) velikost{ pracoviiho

pPoOSuUTile
Pracovni posuv se i po uvelnsni tladitka //\/AV/\drEi

semodrii v misté 280 - 519«
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Dejiidges pesuy ANV

Po zvolen{ smiru posuvu & peZi=1i vietenc, miZe se zapnout

' dagiédeci posuy a to stisknutim tlaéitka NN na
,tla&itkovém senelu,

 Proud ze 114 / 286, pracovni kontakt Re 23 (nebo Re 24 - 28),
~'285, pracovni kontakt RU , 284, STOP tlabitko velikostl
‘posuvﬁ, 283, klidovy kontakt tlalitka ANA , 282, klidovy
“¥omtekt tledfika /WA , stisknuté tlasitke NMVVN 279,
pracovni kontaki § 4, 187, pracovni kontakiy relé Re &,

“Ré 72, klidové kontakty Re 29, Re 30 , sepne Be 31, Relé
“Re 31 zapne elektromagnetickou spogku SP 18 , které zapne
‘dojizdéci posuv ANV

- Soudasn& klidové kontakty relé Re 31 vypinaji relé Re 16,
¥im¥ dojde k uvolnsni elektiromagnetické brzdy, kterd

- prisludi pFedvolendmy sméru. A

- DojiZaddci posuv se i po uvolnéni tladitks AN

dril semodrii v misté 281 - 279. '

IIH

Poznémka'

. Velikest dojiZdSectho posuwvu /V“/VN- a rychlaposuvu /NN

Jje déma psvnym pievodem, nezdvisle na zaragendnm
pfevodavém stupni pracovoihe posuvu VYN o

Rzehlogesuv /NN

Po pPedchozim navoleném sméru posuvu —e /4:/1, Tl
miZeme tlafitkem /V\  zapnout rychloposuv. '

- Proud ze 114 # 286 , pracovni kontakty Re 23 (nebo Re 24 =
- Re 28), 285, pracevni kontakt RU, tladfitko ® STOP "
velikosti posuvi , 283, stlademé tlasftko /VN , 273
‘klidové kontakiy , Re 30 , Re 31 sepne relé Re 29. |
Relé Re 29 gapne elektramagnetlckcu spojku SP 16, ktera
gapne ryuhloposuv ‘ . Soudasné klidové kontakty relé -
Re 29 wypinaji relé Re 16, $imZ se uvolni elekiromagne tickd
' brzda prislusného sméru.

.




o 3
-8t81. se pehybuje pFi zapnuiém posuvovém motoru rychlo-
posuvem . Upozornujeme , Ze rychloposuv je ve funkei

jen potud , pokud dr¥ime stisknuté tlalitko A e
Rychloposuven je moZno stolem pohybovat i pfi stojicim viets
nu (toto neplati pPi automaticels '

Zastaveni posuvi Vv ruéni obsluze

D o e e mm e e = e e

Kterykoliv posuv lze mastavit bud ¢

1., Stisknutfm tladftka ©* STOP 7 daného smdru posuvu
2. Stiskputim tlafftka * STOF* druhu posuvu
Predvolbu posuvevych smdrii miZeme provést ve viech
souradnicich soudasné — //’? » Druh posuvi je wdak
ve tiech posuvovych smérecsh stejnye

Funkee tladftka CENTRLL -STOP

Pou?ivd se pouzme v naléhavych p¥ipadech , pfi chrozeni
%ivota mebo jiné havéril stroje. '

Stisknutim tladfitke ° CENTRLL - STOP " jsou okamzité
vypnuty posuvy a vieteno, odpadne relé Be 2 @ styka S 5
odpojil svym pracovnim kontaktem sasové relé CR 1 od napdtl.
‘Klidevy kontskt Easového relé CR 1 rozpoji obvod relé

Re 1 v mistd 117 - 101 se zpoZdEnim cea 5 vtelfine.

Vv této dobd jsou viechny posuvy'é wPeteno brzdény.

Relé Be llrczpoji<svjm pracovnim kontaktem obvod
ssmodrie hlawnfhe vypinade HYV ¥ mistd 116 = 529,

simz se cely stroj odpoji od napé&tie :
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Phepinald MAN - AUT ¥ peloze AUT

. Prepins¢ PAZ v poloze I nebo 144

8/ Rudni obsluhou stroje nsjedeme atolem (konzolou ) do
vychozi polohy eyklu, t.je. piisludné koncové spinade
mosi byi stiskunuty.

o/ PFepinsien Q na boku skpind rozvaddde zvolime Zédeny

typ cyklu, pFifems naréfky gusi byt nesteveny v souladu
s vozmirTy obrobku. . |
Vysaduje-li to eyklus , provedeme piepinatem ‘ -
0,5 mm 2& boku sk¥ing - pPedvolbu snifeni konzoly
o 0,5 mm, t»j. spojime vodile 441 = 430.

¢/ Stisknutiz tladfitka “ START - AUT * pa ovlidacim panelu .
se spoji vodife 201 = 202 ‘& 508 =~ 509 o Tim se zapind
pelé AUT 3 a Re 33 a stroj je pripraven (vodide 210
a 510 Jjsou pod napdtim) o , -

CGyklus ™ 1 ® bez sniZovéni konzoly

e — T 1 -+
——= =

Py pp -
Py T T ek k

Prepinaé Q mé sepnuty kontakiy 1-2, 7-8, 15=16, 17-18

8 25=26. Proud ze 114/188 plepinal MAN ~ AUT 507/371,
pracovni kontekt AUT 3, 201, precovni kontakt AUT 3, 510 ,
kontakty Q 1-2, 243 , kancovy spinaé K 2, 242, klidovy .
kontakt Re 35 , 237, xlidovy kontakt Re 24  spinéd civku
relé Re 23 , kieré zapind spojkn SP 10 posuvh —— o
Relé Re 23 spoji obved v misté 114/286 - 285 a lak miize

"ﬁfqu&.ze 114 pPes pracovni kontaki AUT , 386, Q 25=26, 306,
" kilidovy kontskt Be 35, 308, komcovy spinal K 6, 307,
 pracovni kontekt relé AUT & Re 8, 518 , 273 , klidové xontakty
_®e 30, Re 31 zapnout relé Re 29 , kieré sepne elektiromagne=

iitkdnfspojku' 8P 16 rychloposuvu.

T SR sty o=t e et et am ot m
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Po najeti na koncovy spinai X & NN NN g odpo ji
c{vke reld Re 20 a proud pPes Q 25 = 26 , 306 , klidové
koniakty Re 35, 308 , sepauly koneovy spina€ K 6 , S 24 .
klidovy kontakt Re 34 , pracovni kentakti relé AUT , 277 ,
pracovni kontakty S 4, Re 6, Re 72, klidové kontakty Re 29,
Re 31 sepne relé Re 30, kteréd zspind spojku pracovniho
posuvu SP 17, Po najeii na koncovy spinaé K 5 VA aNlad
se rozpoji{ obvod semodre relé Re 30 v misid 305 - 306

a relé Re 30 svym klidovym kaatastem sepne ebvod relé

Re 29 AN\ v mistd 272 = 273 & _

Po najeti na koncovy spinaf K 2 proud = 510, Q 1-2,

243, sepnuty koncovy spinal X 2, 512, klidovy kontaki RU ,
390 , Q 15-16, 441, pPepinal # 0,5 mm 4 527 , pracovail
kxontakt relé AUT, sepne rTelé Re 34. To. se drzi samodrii

v mistd 201 - 527. Relé Re 34 privede proud z 201 pfes

Q 7-8, 250,koncevy apinaﬁ E 3, 249 , klidovy kontakt Re 23

‘na civku relé *“——'BB 24); kterd mepne am3rovou spojku SP 10
Najetim na koncovy spfnes X 3 se rczpogi obvod Re 24 a prous

se dostévéd na 513, Q 17 -18, 382 a_na ecfvku Re 36.
Re2# Re 36 rozpoji svym klidovim ‘kxontaktem obved relé
AUT 3 v mist& 201 = 506 a cyklus @e zastavie

Cyklus “ 1 % se sniZovénim konzoly

Je v podstatd stejny jeko ecyklus ® 1 7. bez sniZovani
konzoly, aviak po najeti na koncovy spinad K 2 dojde ke
sni{sen{ konzoly, které trvd i po odstartovani nového
eyklu aZ de chvile , kdy najedeme na koncovy spinal X G .
Ten zmdni rychloposuv Ra pracovni posuv a géroven dogde ke
zvyseni konzolye ~ :
pred zabdjenim cyklu je nutno prepnout pfepinaé pfedvolby
snifeni konzoly do polohy i
0

posuvem ruiné tlagitkenm T ,5 mm zvy8it konzolu.

. 0,5 mm a pPed prvanim praco™”

B, |
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Cyklus * 2 " Dez snlzovéni konzoly

PPepina& Q pfspnutiy do polohy 2 mé sepnuty tyto kontekty
3=4, 5-6, 9-11, 19-20, 25-26,

" Proud z vodizs 520 pPes kontekiy pTrepinale Q 3-4, vodil

250/303, koncovy spinad X 3, klidovy kontakt Be 23

. sepne relé Re 24 , které sepne smErovou spojku SP 11 =—
- Proud z 114/28% , pracovni kontekty Re 24 a AUT , 386 ,.
kontakiy q 25-26, 306, kontaki relé Re 35, kencovy spinad
K 6, 307, pracovni kontakty .AUT a Re 8 ;, 273 , klidové
~ komtakty Re 20 a 31 zapne relé Re 29 ; které zapne

spojku rychlcoposava SP 16,
zmdna /NN Mpo najeti na K 6 a8 AN\/M\po najetl na

K 5 se d&je obdobné jako u pPedehoziho eyklu,
' Po majetl ne koncovy spinal K 3 odpadne relé Re 24 , proud

se dostdvd prss 513, Q 19-20, prepinaé l 0,5 mm , 527,
praceval kontakt AUT zapne relé Re 34. To svym pracovnim

- kontekiem v zmistid 201 = 381 pfivede proud pies Q 5-6,

243, koncovy spinad K 2, 242 , klidové kontskiy Re 35 a

‘Re 24  na civku Re 23 o
' To sepne & svJ= pracovnim kontaktem v mist® 802 - 828
plfivede pzoui na smérovou spojku SP 10 — a.stﬁl'se

. poliybuje opadnym smdrem.

Sepnuté relé Re 34 odpoji svﬁm klidovym kontaktem

v miaté 521 - 385 relé Re 30. Proud se pfes Q 25 - 26,

306 , precovni kontakt Re 34 , 307 , pracovni kontakty

"AUT,; Re 8, 273 , klidové kontakty Re 30, Re 31 dostdvéd

ﬁa-civku reld Re 2. /V\ , Stll jede smErem <=—— rychlo~
posuven aZ do chvile , kdy najede na koncovy spina&é€ K 2.

- T4m se proud z 510, Q 1-2, 243, koncovy spinaé K 2, 512 5

klldovy kontakt Ru, 390,kontakty prepinaée,Q 9=10,382 dostévé
na.qivku relé Re 36 , kieré se chyine samodrii v misté 201 -
382, Relé Re 36.svim klidovym kontaktem v misté

201 = 506 - odpoji relé AUT 3 od napeti a tim se cyklus

Z&StﬁVie‘
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Cyklus " 2 " se snifenim konzoly

Je v podstatd stejny Jjeko eyklus * 2 *  pez sniZeni
konzoly, avdak pe najetl na koncovy spina® K 3 dojde

xe spifeni kenzoly, které trvéd i po odstariovdni nového
eyklu a% de chvile , kdy najedeme na koncovy spinal K 6.

Pred zahédjenim eyklu je nutno pPepnout pFepinad sniZeni
konzoly do polohy l 0,5 mm a pﬁed prvnim pracovnim
posuvenm ruéné'pcmoci_tlaéitka T 0,5 mm konzolu zvysit.

Cyklus * L W (pro frézky horizontdlni 2 univerzédini)
Prepinalé Q je prepnut v poloze 3 a jsou tedy sepnuiy
xontakty Q 1-2, 7-8, 13-14, 21-22, 27-28.

Proud z vodi&e 201, pracovni kontekt AUT 3, 510, 2 1-2 5
koncovy spinad K 2, 242, kiidové kxontakty Re 35, Re 24
prichédzi na civku relé Re 23, které zapind smérovou spo jku
SP10 —= . ; ,

Proud ze 114 /286 pfes pracovni kontakt Re 23, 285 , pPracov-
ni kontskt AUT, Q 27-28, 521 , klidovy koniakt Re 34,

385, pracovni kontaki AUT, 277, pracovni kontakiy 3 4,

Re 6, Re 72, klidové kontekiy Re 29, Re 31, dostévé

na civku Re 30 /\VV\ (stll jede — pracovnim poasuven) .

Po najet{ na koncovy spinal K 2 se prond z 243 ples K 2
dostévd na 519 klidovy kontekt RU, 390, Q 13=-14, 388,
263 , K19, 262 , klidovy kxontakt Re 28 na civku Re 27.

To zapiné smSrovou spojku SP 14} .
{

Po najeti na koncovy spinaé X 19 se proud pPes K 1%

. dostévé na 516, 387 , pracovni kontakt relé AUT, 384,
'a gapne relé Re 35, které se chyine samodrii v wistd

201 = 384,

Relé Re 35 svym pracovnim kontaktem pflVede proud z 201

na 304 a odtud se proud dostdvé na koncovy spinagd K 4,

303/250, xoncovy spinad X 3, 249, klidovy xontakt Re 23

a¥ na civku relé Re 24 <=—— . Stil se pohybuje smErem

Ldoprava,




Po najeti nz I 4 se proud dostévd z vodide 304 na 526,
266, koncovy spinsd K 18, 265, klidovy kontakt Re 27,
264 a% pa civin relé Re 28 $ o

Po najeti na :oncovy spinaé K 18 se proud z vodide 266 -
dostévd ne 517, 389, kentakty piepinade Q 21 - 22,

382, a% ne civiu relé Re 36 s které zastavi cyklus odpojenim.
relé AUT 3 o2 napéti.
Cyklus ® 3 # (pro frézky vertikdlni)

Tento eyklus j= obdobou vySe popsanému cyklu , jem 8 tim
Zsto koncovych spinadé X 19 a X 18 jsou

rozdilem, Zs =i
zapojeny koncové spinafe K 10 a XK 11,

Cyklus * 4 © (pro frézky horizontdlmi a univerzdini)

D G S e G R 6 €T S e e

2 je pPepnut v poloze 4 a Jjsou tedy
Q 1-2’ 7"8’ 11—12, 13"’14’ 1?"18,

- PPepinad eyxli
sepnuty konitekiy
| 23-24, 2525,
Proud z vodildz 310
K2 242, klidové

tefe pies Q 1-2 , 243 , koncovy spinad
kontakty Re 35 2 Re 24 a sepne relé

—
- T

" Re 23 =—

L - -

oud z vodide 510 tefe ddle pies kontakty

Q 1l=12

kﬂnuovy spinal

s 38E, 2 25=26, 306, klidovy kontakt Re 35, 308,
6, 307, pracovni kontakty reld AUT

v
F, 9

2 Re 8, 518 / 273,

klidové kontakty relé Re 30, Re 31

AYA

L]

& sepne Re 29 :
Po najeti ma ¥ 5/V\//VV\ ge proud z 308 dostavd na 524,

" klidovy kontakt Rs 34, 385, pracovai komteki AUT, 277 ,
pracovai kontakty S 4, Re 6, Re 72 , klidové kontalkty

Re 29, Re 31 a spiméd.Re 300 /VV\ - .

- Oyklus je déle stejny Jjeko eyklus * ; " {pro frézky
horizontdlni 2 univerzdini) a¥ do chvile , kdy
‘najédeme na koncovy spinal K 18, Po najeti na K 18

se proud dostdvé 'z 266 na 517 , 389, kontakily pPepinade
Q 23-24, 527 & sepne relé Re 34, kterd se drii samodrii
v mist& 201 - 527.. |




Protokol o zkousdce funkénosti elektroinstalace

Operace

vyhovéla

nevyhovéla

Zapnuti stroje

Ruéni obsluha stroje

Spousténi viretena

Brzdéni vietena

Ruéni fazeni otacek

Tipovani motoru vietena

Chlazeni

Zvednuti a sniZzeni konzoly

wlo|vla|lun|lsalw|m|m

Sousledné frézovani

=
(=]

Ventilace skfiné rozvadéce

=
=

Posuvy

=
N

Zapinani posuvl v rucni obsluze

[y
w

Podélny posuv

=
F-S

Pti¢ny posuv

|
w

Svisly posuv

iy
[+)]

Pracovni posuv

=
~J

Dojizdéci posuv

=
co

Rychloposuv

[y
[(s]

Zastaveni posuvl v rucni obsluze

N
(=]

Funkce tlacitka CENTRAL-STOP

S]
=

Obsluha stroje - pevné cykly

N
N

Cyklus 1 - bez sniZovéni konzoly

N
w

Cyklus 1 - se sniZovdnim konzoly

[N ]
=

Cyklus 2 - bez snizovani konzoly

N
[¥]

Cyklus 2 - se snizenim konzoly

~N
[e)]

Cyklus 3 - pro frézky vertikéIn{




